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Â äîêëàäå ðàññìàòðèâàåòñÿ çàäà÷à ñèíòåçà èìïóëüñíûõ óïðàâëåíèé ïî ðåçóëü-
òàòàì äîñòóïíûõ íàáëþäåíèé, ïîäâåðæåííûõ ïîìåõàì. Ñõåìà ðåøåíèÿ ñòðîèòñÿ íà
îñíîâå ìåòîäîâ äèíàìè÷åñêîãî ïðîãðàììèðîâàíèÿ, â ôîðìå àíàëîãîâ óðàâíåíèé ãà-
ìèëüòîíîâà ôîðìàëèçìà è ðåøåíèå ïðåäñòàâëÿåò ñîáîé ïîñëåäîâàòåëüíîñòü äåëüòà-
ôóíêöèé. Â êà÷åñòâå èíôîðìàöèîííîãî ñîñòîÿíèÿ ñèñòåìû ðàññìîòðåíû ìíîæåñòâà
ôàçîâûõ âåêòîðîâ, ñîâìåñòèìûå ñ àïðèîðíûìè äàííûìè è òåêóùèìè èçìåðåíèÿìè.
Ìîäåëè íàáëþäåíèÿ ðàññìîòðåíû ëèáî êàê íåïðåðûâíûå, ñ ¾íåîïðåäåë¼ííûìè¿ ïî-
ìåõàìè, äëÿ êîòîðûõ ñòàòèñòè÷åñêîå îïèñàíèå îòñóòñòâóåò, ëèáî êàê ñòîõàñòè÷åñêèå,
äèñêðåòíûå, ïîñòóïàþùèå ÷åðåç êîììóíèêàöèîííûé êàíàë ñâÿçè â âèäå ïóàññîíîâ-
ñêîãî ïîòîêà, ñ ïîìåõàìè, ðàâíîìåðíî ðàñïðåäåë¼ííûìè íà çàäàííîì ìíîæåñòâå. Âñå
ðåçóëüòàòû ïîëó÷åíû â ðàìêàõ îïåðàöèé â êîíå÷íîìåðíîì ïðîñòðàíñòâå. Îáñóæäà-
þòñÿ âû÷èñëèòåëüíûå ñõåìû. Ïðèâåäåíû ïðèìåðû ÷èñëåííîãî ìîäåëèðîâàíèÿ.

Çàäà÷à ñèíòåçà óïðàâëåíèÿ ïî äîñòóïíûì èçìåðåíèÿì ïðè íàëè÷èè øóìîâ � îä-
íà èç öåíòðàëüíûõ â òåîðèè óïðàâëåíèÿ. Å¼ èçó÷åíèå âîñõîäèò ê îñíîâîïîëàãàþùèì
ñòàòüÿì Í. Í. Êðàñîâñêîãî [1, 2], ãäå áûëè ïðåäëîæåíû êàê ñòîõàñòè÷åñêèå, òàê è
äåòåðìèíèðîâàííûå ïîñòàíîâêè. Â äàííîé ðàáîòå, ñëåäóþùåé ñõåìå [3], ðàññìîòðåí
ïîäõîä, îïèðàþùèéñÿ íà ïîíÿòèå èíôîðìàöèîííîãî ñîñòîÿíèÿ, ýëåìåíòîì êîòîðîãî
ÿâëÿåòñÿ ¾èíôîðìàöèîííîå ìíîæåñòâî¿ ôàçîâûõ âåêòîðîâ, ñîâìåñòèìûõ ñ óðàâíå-
íèÿìè äâèæåíèÿ, ïîëó÷åííûìè èçìåðåíèÿìè è îãðàíè÷åíèÿìè íà íåîïðåäåë¼ííûå
ïîìåõè [4]. Â îáùåì ñëó÷àå òàêîé ïîäõîä ïðåäïîëàãàåò ðàññìîòðåíèå çàäà÷è â ìåòðè-
÷åñêîì ïðîñòðàíñòâå êîìïàêòíûõ ìíîæåñòâ, ÷òî òðåáóåò ïðåîäîëåíèÿ îïðåäåë¼ííûõ
àíàëèòè÷åñêèõ è âû÷èñëèòåëüíûõ òðóäíîñòåé [5]. Â ñâÿçè ñî ñêàçàííûì, â íàñòîÿùåé
ñòàòüå ïðèâîäèòñÿ çàäà÷à óïðàâëåíèÿ ïî íåïîëíûì äàííûì äëÿ ëèíåéíîé ñèñòåìû,
íà ïðèìåðå êîòîðîé ïðåäëîæåíî ðåøåíèå, äîâåä¼ííîå äî âû÷èñëèòåëüíîãî àëãîðèòìà
è ïðîñ÷èòàííûõ ïðèìåðîâ äëÿ ñèñòåì âûñîêîãî ïîðÿäêà. Â ïðèâåä¼ííîé ïîñòàíîâêå
èìååòñÿ äâå îñîáåííîñòè. Ïåðâàÿ èç íèõ ñîñòîèò â òîì, ÷òî ïðè îïèñàíèè èíôîðìàöè-
îííîãî ñîñòîÿíèÿ â âèäå ìíîæåñòâà ðàññìîòðåíû äâà âèäà ïîìåõ: ¾íåîïðåäåë¼ííûå¿
� íåèçâåñòíûå, íî îãðàíè÷åííûå, ïðè çàäàííûì îãðàíè÷åíèè è îòñóòñòâèè ñòàòè-
ñòè÷åñêîãî îïèñàíèÿ, è ¾ñòîõàñòè÷åñêèå¿, êîãäà ïðè òîì æå çàäàííîì îãðàíè÷åíèè
äîïîëíèòåëüíî èçâåñòíî, ÷òî ïîìåõà ñëó÷àéíà, ñ èçâåñòíîé ïëîòíîñòüþ ðàñïðåäåëå-
íèÿ (èëè ñ èçâåñòíûì îãðàíè÷åíèåì íà ýòó ïëîòíîñòü). Îòìå÷åíî, ÷òî ïðè ïîìåõàõ
ïåðâîãî âèäà èíôîðìàöèîííîå ìíîæåñòâî ñòÿãèâàåòñÿ â òî÷êó ëèøü â ñëó÷àå, êîãäà
ðåàëèçóåòñÿ ¾íàèëó÷øàÿ¿ ïîìåõà, òîãäà êàê âî âòîðîì ñëó÷àå, äëÿ êàæäîãî íåèçâåñò-
íîãî íà÷àëüíîãî óñëîâèÿ ñèñòåìû ñóùåñòâóåò ñâîé êîíå÷íûé ïðîìåæóòîê, çà êîòîðûé
ìíîãîçíà÷íàÿ îöåíêà ôàçîâîãî âåêòîðà ñòÿãèâàåòñÿ â ìàëóþ îêðåñòíîñòü òî÷íîãî ñî-
ñòîÿíèÿ ñ çàäàííîé âåðîÿòíîñòüþ. Óêàçàíû âû÷èñëèòåëüíûå ñõåìû, îñíîâàííûå íà
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ýëëèïñîèäàëüíûõ àïïðîêñèìàöèÿõ äëÿ íåîïðåäåë¼ííîé ïîìåõè è ïîëèýäðàëüíûõ äëÿ
ñòîõàñòè÷åñêèõ. Âòîðàÿ îñîáåííîñòü ðàññìàòðèâàåìîé ïîñòàíîâêè ñîñòîèò â òîì, ÷òî
çàäà÷à ñèíòåçà óïðàâëåíèÿ çäåñü ðàññìàòðèâàåòñÿ â êëàññå èìïóëüñíûõ âîçäåéñòâèé.
Ïðèâîäÿòñÿ óñëîâèÿ, êîãäà ðåøåíèå ñîâîêóïíîé çàäà÷è óïðàâëåíèÿ äîñòèãàåòñÿ ïðè
ïîìîùè êîíå÷íîãî ÷èñëà èìïóëüñîâ. Ïîëó÷åííûå ðåçóëüòàòû äîïóñêàþò îáîáùåíèå
íà áîëåå ñëîæíûå ìîäåëè íàáëþäåíèé.

Äîêëàä îñíîâàí íà ñòàòüÿõ [6, 7].
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