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Постановка задачи 
 

 ( ) ( ) ( ) 0 1,x t u t v t t t t= + ≤ ≤�
 

 
Геометрическое ограничение на управление: 
 

 ( ) ( ) 0 1,u t t t t t∈ ≤ ≤P  
 
Интегральное ограничение на помеху: 
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Классы управлений: 
 

1. OLU — программные управления 
 

2. CLU — позиционные стратегии с памятью: 
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Эквивалентная постановка задачи 
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Ограничение на управление: 
 

( ) ( ) 0 1,u t t t t t∈ ≤ ≤P  
 
Фазовое ограничение: 
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Классы управлений: 
1. OLU — программные управления 
2. ,CL kU — позиционные стратегии управления: 

( ) ( ) ( )( ), ,u t t x t k t∈U
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Сечения множества разрешимости 
и целевого множества 

 
Сечения множества разрешимости 
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Сечения целевого множества  
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Альтернированный интеграл 
 
Максиминное множество разрешимости 
в классе программных управлений 
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(*) То же самое для геометрических ограничений 
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Верхние интегральные суммы 
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Альтернированный интеграл (продолжение) 
 
Верхний альтернированный интеграл 
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Эволюционное уравнение 
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Альтернированный интеграл 
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Функция цены 
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Уравнение Гамильтона−Якоби−Беллмана−Айзекса 
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Полугрупповое свойство 
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Синтез управления через функцию цены 
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Синтез управления через множество разрешимости 
 
 

Оценка для функции цены 
 

 ( ) [ ]( )2, , , ,V t x k d x k t∗≤ W
 

 
 
Неравенство для расстояния до множества разрешимости 
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Синтез управления 
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Задача с интегральным ограничением на управление 
и геометрическим ограничением на помеху 
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Эволюционное уравнение для множества разрешимости 
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Уравнение Гамильтона−Якоби−Беллмана−Айзекса 
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Синтез управления 
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( ) [ ]( )2, , , ,V t x k d x k t∗= W  
 



 

Множество разрешимости в одномерном случае 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Минимаксное 
 
 
 
 
 
 
 

Максиминное 
 
 
 
 

В классе  
позиционных стратегий 


